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Modification des supports d’électrodes originaux

N

Travail demandé :

1° Partie : Adaptation des formes des supports au guidon
A l'aide du logiciel SolidWorks :
Ouvrir le fichier assemblage 0_S_S Guidon.
Enregistrer ce fichier sous le nom:
Guidon suivi de votre nom
Supprimer le Support_lateral_Electrode_Inf
Cacher I'Electrode_latérale

Editer le Support_lateral_Electrode_Sup
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1/ Suppression les fonctions réalisant la fixation par vis.

Supprimer les fonctions comme ci-dessous :

ﬁ Boss.-Extru.1 |
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2/ Adaptation aux dimensions du guidon.
Mesurer le diamétre d’'une branche du guidon.

Enlever de la matiére par extrusion.

e OQuvrir une esquisse sur la surface plane
en bout du support:




e Tracer et coter les entités ci-contre :

e Enlever de la matiére par extrusion
comme ci-dessous :

Enlév. mat.-Extru. @

[ L

De s
| Plan d'esquisse e |

Direction 1 ~

A |Jusqu'é la surface e |

7|

Résultat a obtenir

Rajouter de la matiere par extrusion comme ci-dessous :

e Supprimer le @cﬂngés

e Quvrir une esquisse t sur la méme surface
que précédemment.

e Tracer

@ ou [ﬁ convertir les entités

du contour ci-contre ;

o Ajuster @i les entités
e Extruder ] le contour comme ci-dessous :
ﬁ Boss.-Extru. @
A
De s
| Plan d'esquisse e |
Direction 1 ~
’i}/ |Jusqu'é la surface w |

7

Q l Face«

Fusionner le résultat

Résultat a obtenir




3/ Mise a jour de 'assemblage.
Quitter I'édition du Support_lateral_Electrode_Sup
Mettre a jour les contraintes :

e Modifier la contrainte de coaxialité

@@ Contraintes |
@ Coaxiale3 (V< 1= Support_lateral_Electrode_Sup<1=) i

\‘}. Parallelel (Support_lateral_Electrod |

e Inverser la contrainte de parallélisme

- @@ Contraintes

@ Coaxiale3 (7<1= Support_lateral_Ele
Parallelel I{Suppn:nrt lateral_ Electrn:nde _Sup<1=,Plan de droite) h

N~

Alignement des
contraintes:

1| T8

Résultat a obtenir

Enregistrer votre assemblage.



2° Partie : Finalisation de la liaison glissiére.
Editer de nouveau le Support_lateral_Electrode_Sup

Construire un plan comme ci-dessous :

‘ Plan ?
v X
Message ~

Totalement contrainte

Premiére référence -~

@ lF'Ian de face@Support_lateral_Electrod

Paralléle
Perpendiculaire
Coincident

[||90.00deg

Deuxiéme référence ~

@ lFace<‘I =@Support_lateral_Electrode_%

Tangent

Inwersion de décalage

Ouvrir une esquisse sur ce plan:

A s .
o Tracer _* & [ les entités du contour ci-dessous :

e Extruder le contour sur une hauteur de 7.5 mm

e Chanfreiner (1 & 45°) les 2 formes

Résultat a obtenir

Enregistrer votre assemblage.



Editer le Guidon

Construire un plan comme ci-dessous :

[ Plant ?
v X
Message ~

Totalement contrainte

Premiére référence ~

ﬁa Face=1>@7-1

O\ Tangent

Inversion de décalage

Deuxiéme référence ~

Q IFace<z>@T-1

ds Tangent

Inversion de décalage

Ouvrir une esquisse sur ce plan:

A s .
e Tracer _ €3 les entités du contour ci-dessous :

285 40

, T # - — —

¢ Enlever de la matiere par extrusion jusqu’a la prochaine surface.

o Faire de méme par symétrie
par rapport au plan de droite
dans l'autre branche du
guidon.

Résultat a obtenir




Compléter les contraintes :

e Créer une contrainte avancée de distance limite comme ci-dessous :

Q Distancelimite1 @ @

v x E) =

% Contraintes @ Analyse

.n’n Contrainte de trajectoire

# | Coupleur linéaire/linéai
—

25.89535212mm =

|:| Inverser la cote

= |D.DDdEg E"
T |125.-I}Dmm E"

= |25.'I}Dmm E|

Alignement des
contraintes:

B 6

Résultat a obtenir

Enregistrer votre assemblage.



3° Partie : Obtention de I'assemblage des supports.
1/ Fractionnement du volume en 2 piéces
Ouvrir le fichier Support_lateral_Electrode_Sup

Construire un plan comme ci-dessous :

[ Plan3 ?
v X
Message ~

Totalement contrainte

Premiére référence ~
@ Plan de face
| Paralléle

Perpendiculaire

Coincident

p
U

| A

| 5.50mm

(4[>

[ Inversion de décalage

Fractionner le volume en 2 parties comme ci-dessous :

e | Fonctions D | @ Fractionner...

@ Fractionner2 @ @

W XK

Message ~ N

Drouble-cliquez sur le nom de fichier du Pt

corps ou sélectionnez un texte associé
dans la zone graphique pour affecter le
corps & un nouveau fichier ou a un fichier
existant.

Quitils d’ajustement Lo

G‘.’ Plan3

[=]

Couper la piégce

Corps obtenus L
& Fichier
L <Aucune> - Corps volumigues(2)
2 <Aucunes
@ Support supérieur
Renommer les 2 parties comme ci-contre : |® Support inférieur
Changer la couleur @] du support supérieur.
Affectation auto. Résultat a obtenir
des noms

DAbsorber les corps coupés

[Jrropager les propriétés visuglles




2/ Création de la solution technique pour 'assemblage des supports

Cacher le support inférieur
Ouvrir une esquisse sur le plan ci-contre :

e Tracer les entités comme ci-dessous :

Créer un ergot de fixation dans le support supérieur comme ci-dessous :

Insertion | ———» Fonction de fixation ——— | 9] Ergot de fixation
éa Ergot de fixation @
v X
Sélections pour I'ergot de fixation ~

'@. | |PUiﬂtT@Esquisse2ﬂ |

Iﬂ I| Plan de face |

Imrerser la direction

< I T —

Dlnverser la direction

S |

@} Entrez la hauteur du corps

O Sélectionnez une face

correspondante
Données de I'ergot de fixation ~
*1—| 1.00mm | :
~ , N .
r| 3.50mm | 9 Résultat & obtenir
ﬂ | 1.00mm | &
II v
| 7.50mm | a
i' W
—>| [ «—— 0.50mm 4
| 1.00mm | s
W
[«—>——"10.00mm o
| W
]
I| "ll | 1.00deg | ~




Créer le logement de cet ergot de fixation dans le support inférieur comme ci-dessous :

—

Fonction de fixation

Insertion | ——»
Logement d’ergot @
v X
Message ~

Sélectionnez une fonction ergot de fixation et
une face pour créer un logement

Selections des fonctions et des corps A

ﬂ | |Ergntdefixatinn1

o | T —
|A

L i| 0.20mm -
N4
[

/ | t| 2,00mm
}(| 0.00mm A
W

| 0L00mm
W

|i‘H| 0.10mm “

Logement d'ergot

Résultat a obtenir

Dégager le logement d’ergot comme ci-dessous :

Ouvrir une esquisse sur le plan de dessus

Tracer les entités comme ci-contre :

Enlever de la matiére par extrusion sur 21 mm

Résultat a obtenir




Ouvrir une nouvelle esquisse dans le plan de dessus.
e Tracer les entités comme ci-contre :

e Enlever de la matiére par extrusion comme ci-dessous :

Enlév. mat.-Extru.12 @
W X W
De »~
| Plan d'esquisse w |
Direction 1 L
A |Jusqu'é la prochaine surface e |
A
[ ] Basculer cété pour enlever la matiére Résultat a obtenir

Multiplier la fonction ergot par répétition linéaire espacée de 41.5 mm et par symétrie
comme ci-dessous :

Résultat a obtenir

Multiplier les fonctions logement d’ergot et dégagements d’ergots par répétition linéaire
avec un espace de 40 mm et par symétrie comme ci-dessous :

Résultat a obtenir




Créer un congé de 0.5 mm sur les arétes extérieures comme ci-dessous :

Résultat a obtenir

Enregistrer le fichier

Multiplier par symétrie dans I'assemblage les supports sur I'autre bras du guidon comme
ci- dessous :

Résultat a obtenir

Enregistrer puis fermer 'assemblage



4° Partie : Préparation des fichiers pour la fabrication sur IMP3D

1/ Génération des fichiers indépendants pour chaque support

Ouvrir le fichier Support_lateral_Electrode_Sup

Insérer chaque support dans une nouvelle piece comme ci-dessous :

Capteurs |
g Annotati @
~ Cnrpsvn \1\\@&%'9

@ Support sunerieur | 1

@ Supg Corps (Support supérieur)

E Matériau Isoler
N Plan def Matériau
N Plan de d Affichage du corps

N Plan de d 5l Supprimer/Garder le corps...

L. Origine

Ajouter au nouveau dossier

O - I

Insérer dans une nouvelle pigce...

™ Plan

@ Enregistrer la sélection

v [@ Enlév. md
> ﬁD Extru.-Mi| ® Medifier la transparence
» @] Enlév. ma Fonction (Congé3)
[ cCongét Parent/Enfant...
Congé2
@ o Rassempler
v [@ Enlév. md

> & Révolutio

<«

r @ Enlév. mat=Extro. |

[g& Insertion dans une nouvelle p... @j(' @

v X

Message L

Sélectionnez les corps volumigues/surfacigues
dans la zone graphigque. Les propriétés de liste
des pigces soudées de corps volumiques
multiples peuvent seulement étre transférées aux
propriétés de liste des piéces soudées de la
piéce de destination.

Transférer ~

Corps volumique/surfacique

@ Support supérieur

Mom du fichier:

| | L]

[Ieropager les propriétés visuelles

2/ Génération des fichiers STL de chaque support

Ouvrir le fichier Support inférieur

Enregistrer le fichier sous le format STL

Recommencer l'opération pour le Support supérieur

% Enregistrer sous
1 < Tapis de course TC820B_SW -
Organiser » MNouveau dossier
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